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Desy Annisa Girsang, 2015-71-038

di bawah bimbingan Nurmiati Pasra, ST., MT

ABSTRAK

Dalam operasi sistem distribusi tenaga listrik 20 kV sering terjadi gangguan
yang mengakibatkan terganggunya penyaluran tenaga listrik ke konsumen. Jika
penyaluran tenaga listrik terganggu, maka seluruh kegiatan bisa terhenti secara
keseluruhan sehingga membuat kerugian yang sangat besar. Dengan
dilakukannya manuver jaringan menggunakan remote control dapat membuat
durasi pemadaman menjadi lebih singkat serta membuat energi yang tidak
tersalur menjadi semakin kecil. Dampak tersebut dapat dilihat dari perhitungan
SAIDI dan ENS pada penyulang Bursa pada tahun 2016 vyaitu 72,68
menit/pelanggan dan pada tahun 2018 sebesar 23,17 menit/pelanggan, pada
penyulang Sanca tahun 2017 sebesar 41,96 menit/pelanggan menjadi 27,03
menit/pelanggan, serta pada penyulang Koros pada tahun 2016 sebesar 24,01
menit/pelanggan dan pada 2017 sebesar 14,1 menit/pelanggan. Penggunaan
remote control juga dapat menyelamatkan ENS pada penyulang Bursa
sebanyak 1561,24405 kWH, pada penyulang Sanca sebanyak 939,867072
kWH, dan penyulang Koros sebanyak 636,256194 kWH.

Kata Kunci : manuver, sistem spindel, remote control, GFD
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Network Maneuver Effect for Localize the Medium Voltage
Channel Disturbance Using Remote Control

Desy Annisa Girsang, 2015-71-038
under the guidance of Nurmiati Pasra, ST., MT

ABSTRACT

In the 20 kV electrical power distribution operating system often occure
interfference caused electrical power distribution to the consumer disturbed. If
the electrical power is disturbed, accordingly all kind of activity would stoped as
so make big lossing. By apply network maneuver with remote control could
reduce power outage duration and decrees energy that is not distributed. That
impact appear of SAIDI and ENS at Bursa feeder calculation on 2016 with
72.68 minutes/customer and 23.17 minutes/customer on 2018, 41.96
minutes/customer become 27.03 minutes/customer at Sanca feeder calculating
on 2017, and at Koros feeder we could find on 2016 with 24.01
minutes/customer and 14.1 minutes/customer on 2017. Application of remote
control could save ENS on Bursa feeder amount 1561,24405 kWH, 939,867072
kKWH on Sanca feeder, and 636,256194 on Koros feeder.

Keyword : Maneuver, Spindle system, Remote control, GFD
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