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ABSTRAK

Aspek keamanan sangat dibutuhkan dalam berbagai bidang kehidupan
saat ini. Dalam skripsi Rancang Bangun Sistem Identifikasi Zona Khusus Pada
Pabrik Menggunakan RFID yang berbasiskan Mikrokontroler Atmega 8 ini,
dirancang dan dibuat suatu sistem keamanan untuk ruangan-ruangan atau zona
dalam pabrik yang menggunakan Radio Frequency Identification (RFID) sebagai
akses masuk ruangan yang berfungsi juga sebagai pendetektor untuk
mengklasifikasi golongan-golongan tertentu yang dapat memasuki ruangan atau

zona tersebut.

Pada rancangan alat ini, selain menggunakan Radio Frequency
Identification (RFID) sebagai pendetektor, digunakan juga Mikrokontroler Atmega
8 yang berfungsi sebagai pengatur utama terbuka atau tertutupnya pintu masuk

ruangan atau zona pabirik.

Kata kunci : RFID, Pintu Ruang Khusus pabrik, Mikrontroler Atmega 8.



