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ABSTRAK 

 

Portable Phantom Load 3 fasa ini terdiri dari rangkaian power supply, 

inverter 3  fasa dan berbagai rangkaian analog. Alat ini berfungsi untuk memberi 

suplay 3 fasa dan memberikan simulasi beban pada alat KWh meter 3 fasa.  Alat 

ini mendapatkan sumber dari jala-jala 1 fasa 220 VAC 50Hz yang kemudian 

dikecilkan menjadi 18 V AC dengan trafo CT kemudian disearahkan dengan 

fullwave rectifier dan dilewatkan kedalam regulator sehingga tegangan yang 

keluar adalah 15V DC.Tegangan tersebut digunakan untuk memenuhi input 

tegangan ke tiap rangkaian dalam alat ini. Output tegangan tersebut dapat 

memenuhi input tegangan pada inverter 3 fasa, yaitu 15 V untuk menghasilkan 

tegangan 3 fasa dengan menggunakan teknik switching power mosfet yang diatur 

oleh mikrokontroler ATMega8 dengan mengaplikasikan timer dari mikrokontroller 

tersebut. Sinyal yang dihasilkan oleh inverter merupakan sinyal 3 fasa yang 

berupa sinyal kotak dengan duty cycle 50% dan perbedaan sudut fasa 120º. Untuk 

menjadikannya sinyal sinus, maka sinyal tersebut dimasukkan kedalam rangkaian 

analog yaitu rangkaian filter, dan amplifier. 

Kata kunci : Phantom Load, ATMega8, Switching Power Mosfet 
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/***************************************************** 
(LISTING PROGRAM LENGKAP) 
This program was produced by the 
CodeWizardAVR V2.04.5b Evaluation 
Automatic Program Generator 
© Copyright 1998-2009 PavelHaiduc, HP InfoTech s.r.l. 
http://www.hpinfotech.com 
 
Project : inverter phantom load 3 phase   
Version : 1 
Date    : 17/04/2013 
Author  : Freeware, for evaluation and non-commercial use only 
Company : - 
Comments: output is square wave 3 phase conduction 120 degree and f=50 hz 
Design by DEF-GAN 
 
Chip type               : ATmega8 
Program type            : Application 
AVR Core Clock frequency: 12,000000 MHz 
Memory model            : Small 
External RAM size       : 0 
Data Stack size         : 256 
*****************************************************/ 
 
#include <mega8.h> 
 
unsignedint loop=0; 
int s=0,i; 
// Timer 0 overflow interrupt service routine 
interrupt [TIM0_OVF] void timer0_ovf_isr(void) 
{ 
// Reinitialize Timer 0 value 
TCNT0=0x8A; // Place your code here 
loop++;                                   
if (loop>=1/50) 
  { 
s++; 
loop=0; 
  } 
} 
 
// Declare your global variables here 
 
void main(void) 
{ 
// Declare your local variables here 
 
// Input/Output Ports initialization 



 

 

// Port B initialization 
// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Func1=In Func0=In  
// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T  
PORTB=0x00; 
DDRB=0x00; 
 
// Port C initialization 
// Func6=In Func5=Out Func4=Out Func3=Out Func2=Out Func1=Out Func0=Out  
// State6=T State5=0 State4=0 State3=0 State2=0 State1=0 State0=0  
PORTC=0x00; 
DDRC=0x3F; 
 
// Port D initialization 
// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Func1=In Func0=In  
// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T  
PORTD=0x00; 
DDRD=0x00; 
 
// Timer/Counter 0 initialization 
// Clock source: System Clock 
// Clock value: 11,719 kHz 
TCCR0=0x05; 
TCNT0=0x8A; 
 
// Timer/Counter 1 initialization 
// Clock source: System Clock 
// Clock value: Timer1 Stopped 
// Mode: Normal top=FFFFh 
// OC1A output: Discon. 
// OC1B output: Discon. 
// Noise Canceler: Off 
// Input Capture on Falling Edge                       , 
// Timer1 Overflow Interrupt: Off 
// Input Capture Interrupt: Off 
// Compare A Match Interrupt: Off 
// Compare B Match Interrupt: Off 
TCCR1A=0x00; 
TCCR1B=0x00; 
TCNT1H=0x00; 
TCNT1L=0x00; 
ICR1H=0x00; 
ICR1L=0x00; 
OCR1AH=0x00; 
OCR1AL=0x00; 
OCR1BH=0x00; 
OCR1BL=0x00; 
 
// Timer/Counter 2 initialization 



 

 

// Clock source: System Clock 
// Clock value: Timer2 Stopped 
// Mode: Normal top=FFh 
// OC2 output: Disconnected 
ASSR=0x00; 
TCCR2=0x00; 
TCNT2=0x00; 
OCR2=0x00; 
 
// External Interrupt(s) initialization 
// INT0: Off 
// INT1: Off 
MCUCR=0x00; 
 
// Timer(s)/Counter(s) Interrupt(s) initialization 
TIMSK=0x01; 
 
// Analog Comparator initialization 
// Analog Comparator: Off 
// Analog Comparator Input Capture by Timer/Counter 1: Off 
ACSR=0x80; 
SFIOR=0x00; 
 
// Global enable interrupts 
#asm("sei") 
 
while (1) 
      { 
      // Place your code here 
       s=i/50; 
for (i=0; i<360; i++) 
       {  
 
if((i==0)&&(i<60)) 
{ 
PORTC.0=1; 
         PORTC.1=0; 
         PORTC.2=0; 
         PORTC.3=1; 
         PORTC.4=0; 
PORTC.5=0; 
        } 
else if((i==60)&&(i<120)) 
{ 
PORTC.0=1; 
         PORTC.1=0; 
         PORTC.2=0; 
         PORTC.3=0; 



 

 

         PORTC.4=0; 
PORTC.5=1; 
        } 
else if((i==120)&&(i<180)) 
{ 
PORTC.0=0; 
         PORTC.1=0; 
         PORTC.2=1; 
         PORTC.3=0; 
         PORTC.4=0; 
PORTC.5=1; 
        } 
else if((i==180)&&(i<240)) 
{ 
PORTC.0=0; 
         PORTC.1=1; 
         PORTC.2=1; 
         PORTC.3=0; 
         PORTC.4=0; 
PORTC.5=0; 
        } 
else if((i==240)&&(i<300)) 
{ 
PORTC.0=0; 
         PORTC.1=1; 
         PORTC.2=0; 
         PORTC.3=0; 
         PORTC.4=1; 
PORTC.5=0; 
        } 
else if((i==300)&&(i<=360)) 
{ 
PORTC.0=0; 
         PORTC.1=0; 
         PORTC.2=0; 
         PORTC.3=1; 
         PORTC.4=1; 
PORTC.5=0; 
        } 
 
        }; 
 
      }; 
} 
 
 
 
 



 

 

Gambar Alat : 

 
 

 


