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ABSTRAK

Seiring berkembangnya teknologi banyak kita jumpai berbagai macam alat-

alat elektronik yang digunakan untuk hiburan hingga mempermudah kita dalam

kehidupan sehari-hari. Zaman sekarang ini kegiatan kita telah didominasi oleh

perlengkapan elektronik,sehingga sulit bagi kita untuk terlepas dari penggunaan alat

elektronik dalam menjalani kegiatan sehari-hari. Akibatnya kubutuhan akan sumber

energi listrik ikut meningkat, sehingga banyaknya berbagai macam inovasi oleh

produsen alat elektronik yang hemat energi. Dari berbagai masalah kebutuhan akan

sumber energi listrik, penulis terinspirasi akan tersedianya sumber energi yang

simpel dan fleksibel, fleksibel dalam kasus ini dapat di gunakan secara

portabel,sebagai contoh jika kita pergi berkemah kita memerlukan sumber energi

listrik untuk penerangan,atau nelayan yang membutuhkan sumber energi listrik untuk

mendukung kegiatannya ,dan kegiatan luar ruangan lainnya yang membutuhkan

sumber energi listrik. Penulis ingin mengembangkan alat inverter listrik DC ke AC

berbasis mikrokontroler AT89S52 sebagai pengendali rangkaian saklar pada inverter

dengan PWM. Dimana penggunaan alat ini diharapkan dapat menjawab tantangan

akan sumber energi listrik fleksibel dan kehandalan sistem kontrol berbasis PWM

seperti motor-motor induksi pada industri.

Kata kunci : Inverter


