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ABSTRAK.

Memarkir mobil atau mengeluarkan mobil dari tempat parkir sering

mengalami kesulitan karena terbatasnya jarak pandang penglihatan

seseorang, sehingga tidak jarang terjadi tabrakan kecil yang

menyebabkan mobil jadi tergores.  Oleh karena itu dirancanglah sebuah

sistem alat otomatis dengan judul “RANCANG BANGUN SISTEM

PERINGATAN PARKIR KENDARAAN BERMOTOR RODA EMPAT

MENGGUNAKAN  SUARA DAN SENSOR JARAK PING”. Alat ini

bekerja berdasarkan input dari sensor Jarak PING yang akan memberikan

data jarak kemudian diteruskan ke mikrokontroller untuk kemudian diolah

dan dikeluarkan dalam bentuk suara agar supir/pemilik kendaraan

mengetahui jarak dibelakang mobil tersebut. Mikrokontroler akan

berkomunikasi dengan sensor PING untuk mengetahui jarak yang didapat

dari pendeteksian sensor jarak PING tersebut untuk kemudian data yang

diterima tadi diolah oleh mikrokontroler dan kemudian dikeluarkan ke

display LCD dan mengaktifkan IC suara untuk mengeluarkan suara jarak

tersebut.

Pengujian yang dilakukan pada jarak 3 – 300 cm hasilnya ditampilkan

ke layar LCD, pada jarak 3 cm - < 100 cm akan keluar suara pada

speaker yang menyatakan jarak terukur.

Kata kunci : sensor jarak PING, IC ISD 2560, Mikrokontroler AT89S52.


