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Dibawah bimbingan Ir Edy Ispranyoto,, MBA 

 

ABSTRAK 

 

Pengunaan motor induksi 3 phasa banyak digunakan pada pembangkit 
listrik yang salah satu fungsinya untuk memompa fluida dari satu tempat ke 
tempat lainya. Motor induksi memiliki banyak kelebihan antara lain bentuknya 
yang sederhana, harganya lebih murah dibanding motor yang lain dan mudah 
dalam perawatanya. Penerapan di balance of plant motor induksi banyak yang 
digunakan sebagai pompa sebagai alat dalam proses pendinginan kondenser, 
proses penyediaan air sebagai bahan baku air make up.Pada area balance of 
plant PTLGU Priok motor induksi yang digunakan untuk kapasitas diatas 7 HP 
menggunakan pengasutan langsung. Pengasutan langsung membuat motor 
induksi mengalami lonjakan arus yang tinggi dan proses start yang kasar saat 
start sehinga menyebabkan kemungkinan kerusakan sisi kelistrikan dan sisi 
mekanik . Kerugian yang ditimbulkan bertambah seiring kerja motor yang sering 
mengalami star stop sehingga mengurangi umur motor tersebut.Oleh karena 
itu, digunakan pengasutan star delta otomatis untuk mengurangi kerugian yang 
ditimbulkan. Penggunaan pengasutan ini nantinya akan bekerja secara semi 
otomatis dengan menggunakan timer.  

 

Kata Kunci : Balance of Plant, Motor induksi, Star Delta otomatis. 
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ABSTRACT 

 

The use of 3-phase induction motors are widely used in power plants that 
one of its functions to pump fluids from one place to the other. An induction 
motor has many advantages such as its structure is simple, the price is cheaper 
than other motors and easy in maintenance. Implementation in the balance of 
induction motor plant much used as a pump as a tool in the process of cooling 
the condenser, the water supply as raw materials make up water. 
In the area of balance of plant PTLGU Priok induction motor used for capacity 
above 7 HP using the starting straight. Starting immediately make an induction 
motor surge currents high that led to the electricity needs of a large unit. Losses 
incurred to grow along with frequent labor star motors stop, thereby reducing 
the life of the motor. Therefore, the starting of star-delta is used automatically to 
reduce losses incurred. The use of this starting of spring will work automatically 
using a timer.   
 

 

Keywords: Balance of Plant, Induction Motor, Star Delta automatic. 
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